
	1. Compléter le branchement du détecteur de proximité suivant :
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	2pts

	2. Décrire le déroulement du fonctionnement d’un PLC après son lancement. (mode RUN).

	1pt

	3. Combien de mots sont ils réservés pour l’instruction d’un compteur ?lesquelles ?
	2pts

	4. Donner les phases de traduction d’un grafcet.
5. Citer la règle pour traduire une étape précédée par une convergence en ET et suivie par une divergence en OU à 2 branches.
	2pts

	6. Dessiner le chronogramme d’une temporisation au travail.

	1pt

	7. Compléter le chronogramme suivant
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	3pts


	8. Le sens de rotation du moteur est commandé par des boutons poussoirs, et des interrupteurs de fin de course sont insérés dans le circuit des bobines d’appel afin de limiter, dans les deux sens, le déplacement de l’appareil contrôlé.

	Symbole sur le dessin
	Symbole pour l’automate
	description

	ARRET
	STP_ ??30
	Bouton arrêt moteur M_ ??30

	AR
	STAR_??30
	Bouton marche arrière du moteur M_??30

	AV
	STAV_??30
	Bouton marche avant du moteur M_??30

	O/L
	DEM_??30_OL
	Contact de surcharge du moteur M_??30

	AV1
	DMAV_??30_MT
	Contact de maintient avant du moteur M_??30

	AR1
	DMAR_??30_MT
	Contact de maintient arrière du moteur M_??30

	HAUT
	ZSH_??30
	Interrupteur de limite haute de déplacement

	BAS
	ZSL_??30
	Interrupteur de limite basse de déplacement

	AV
	DMAV
	Bobine du du démarreur avant du moteur M_??30

	AR
	DMAR_??30
	Bobine du du démarreur Arrière du moteur M_??30

	On se propose de remplacer le système câblé par un système programmé par un automate allen bradley clc500. 

a. Compléter le croquis ci-dessous.
b. Donner le programme Ladder permettant de commander le moteur.
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	2 pts

4 pts
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	9. Etablir le grafcet correspondant au fonctionnement du système de la question 7.
	3pts
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